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Appendix 3   Selecţia rezistenţei de frânare 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

Model invertor 
Putere adecvată motor 

(KW） 
Rezistenţă de frânare adecvată 

E1000-0002S2 0.2 

E1000-0004S2 0.4 

E1000-0007S2 0.75 

E1000-0015S2 1.5 

Carcasă Al 150W/60Ω 

 

E1000-0007T3 0.75 Carcasă Al 80W/200Ω 

E1000-0015T3 1.5 Carcasă Al 80W/150Ω 

E1000-0022T3 2.2 

E1000-0037T3 3.7 

E1000-0040T3 4.0 

Carcasă Al 150W/150Ω 

E1000-0055T3 5.5 Carcasă Al 250W/120Ω 

E1000-0075T3 7.5 Carcasă Al 500W/120Ω 

E1000-0110T3C 11 1KW/90Ω 

E1000-0150T3C 15 1.5KW/80Ω 
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Appendix 4      Manual de comunicare 
(Versiunea 1.8) 

I. Generalităţi 
Modbus este un protocol serial, asincron de comunicare. Protocolul Modbus este un limbaj general aplicat 
PLC-urilor şi altor dispozitive de control. Acest protocol a definit o stuctură informaţională care poate fi 
identificată şi utilizată de un echipament de control indiferent pe ce reţea sunt transmise informaţiile. 
 
Alte detalii despre protocolul MODBUS pot fi găsite în specificaţiile producătorilor. 
 
Protocolul Modbus nu necesită interfeţe de conectare speciale cât timp interfaţa fizică este RS485. 
 
II. Protocolul Modbus 
2.1 Modalitate de transmisie 

2.1.1 Format 

1) Mod ASCII  
Start Adresă Funcţie Date Control LRC Sfârşit 

: 
(0X3A) 

Adresă 
invertor 

Cod 
funcţie 

Lungime 
de date 

Data 
1 

… 
… 

Data 
N 

Octetul High 
al LRC 

Octetul Low 
al LRC 

Return 
(0X0D) 

Line Feed 
(0X0A) 

2）Mod RTU  

Start  Adresa  Function  Date  CRC check  End  

T1-T2-T3-T4 
Adresă 
invertor  

Cod 
funcţie 

N date 
Octetul High al 

CRC 
Octetul Low al 

CRC 
T1-T2-T3-T4 

2.1.2 Mod ASCII 
În modul ASCII, un Byte (format hexadecimal) este reprezentat de două caractere ASCII. 
De exemplu, 31H (hexadecimal) include două caractere ASCII ’3(33H)’,’1(31H)’. 

Caracterele ASCII cele mai întâlnite sunt în următorul tabel: 
Caracterul ‘0’ ‘1’ ‘2’ ‘3’ ‘4’ ‘5’ ‘6’ ‘7’ 
Codul ASCII 30H 31H 32H 33H 34H 35H 36H 37H 
Caracterul ‘8’ ‘9’ ‘A’ ‘B’ ‘C’ ‘D’ ‘E’ ‘F’ 
Codul ASCII 38H 39H 41H 42H 43H 44H 45H 46H 

2.1.3 Mod RTU 
În modul RTU, un Byte este exprimat în format hexazecimal. De exemplu, 31H este trimis ca pachet de 

date. 

2.2 Rată de transfer 
Domeniu: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 

2.3 Structură cadru:  
 ASCII mode 
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Byte             Function 
1 
7 
0/1 
1/2 

Bit de start (Low Level) 
Bit de date 
Bit de paritate (Nu există dacă nu se verifică paritatea. Altfel, 1 bit) 
Bit de stop (1 bit în cazul că se verifică, altfel 2 biţi) 

2) RTU mode 

Byte             Function 
1 
8 
0/1 
1/2 

Bit de start (Low Level) 
Bit de date 
Bit de paritate (Nu există dacă nu se verifică paritatea. Altfel, 1 bit) 
Bit de stop (1 bit în cazul că se verifică, altfel 2 biţi) 

2.4 Verificare erori 

2.4.1 Mod ASCII 
   Verificare redundanţă longitudinală(LRC): Este realizată la nivelul mesajelor ASCII excluzând 

caracterul ‚coloană’ cu care începe mesajul, şi excluzând perechea CRLF de la sfârşitul mesajului. 

LRC-ul este calculat adunând octeţii succesivi la mesaj, îndepărtînd transporturile, şi adunaţi apoi 2 

complementând rezulatul.  

O procedură pentru a genera LRC este: 

1. Adunaţi toţi octeţii din mesaj, excluzând ‚coloana’ de început şi CRLF de la sfârşit. Adunaţi-le într-un 

câmp de 8 biţi astfel încât transporturile să fie excluse. 

2. Scădeţi ultima valoare din FF hex pentru a produce primul complement. 

3. Adunaţi 1 pentru a produce al doilea complement. 

2.4.2 Modul RTU 
Verificare redundanţă ciclică (CRC): Câmpul CRC este compus din 2 octeţi, conţinând o valoare de 16 biţi. 

Ciclul de verificare CRC incepe prin preincarcarea unui sir de 16 biti 1. Apoi procedeul aplica siruri de 8 

biti succesivi din mesajul ce trebuie transmis, la continutul registrului. Doar cei 8 biti din pachetul de date 

transmis este utilizat pentru a genera CRC. Bitii de start si stop, si cel de paritate, nu sunt utilizati de CRC. 

Procedura de generare CRC-16 : 

1. Incarca un registru cu 16 biti toti 1(FFF hexa). El este denumit registrul CRC. 

2. Se face SAU exclusiv intre primul byte din mesaj si byte-ul cel mai semnificativ din registrul CRC, si se 

depune rezultatul in registrul CRC. 

3. Deplasează registrul CRC un bit la dreapta (inspre LSB), umple MSB cu 0. Extrage si examineaza LSB. 

4. (Daca LSB=0): Repetă pasul 3 (alta deplasare). 
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(Daca LSB=1): Sau exclusiv intre registrul CRC si valoarea polinomiala A001 hex (1010 0000 0000 0001). 
5.Repeta pasii 3 si 4 pana cand au fost epuizate toate cele 8 deplasari. Cand s-a terminat, un byte complet a 

fost procesat. 
Cand CRC este atasat mesajului, byte-ul cel mai putin semnificativ este atasat primul si mai apoi cel mai 
semnificativ. 

2.4.3 Protocol de conversie 
Este simplu de transformat o comanda RTU intr-o comanda ASCII , conform urmatorilor pasi: 

1) Folositi LRC in locul CRC. 
2) Transformă fiecare byte din comanda RTU într-o comandă corespunzătoare de 2 bytes ASCII. De 

exemplu: transformarea 0x03 este 0x30, 0x33 (codul ASCII pentru 0 şi codul ASCII pentru 3). 
3) Adacugă o ‘coloană’ de caractere ( : ) (cod ASCII 3A hex) la începutul mesajului. 
4) Încheiaţi cu o pereche ‘carriage return – line feed’ (CRLF) (ASCII 0D şi 0A hex). 
În cele ce urmează ne vom referi la modul RTU. Dacă utilizaţi modul ASCII, utilizaţi cele de mai sus pentru 
conversie.  

2.5 Tip & Formatul Comenzii 

2.5.1 Rebelul de mai jos arată codurile funcţiilor. 
Cod Nume Descriere 

03 Ctire regiştrii cu reţinere 
     

Citirea valorii binare din regiştrii cu reţinere din slave. 
(Mai puţin de 10 regiştrii o singură dată) 

06 Setare un singur registru Introducerea unei valori într-un registru cu reţinere 

2.5.2 Adresele şi descrierea lor 
În continuare sunt arată funcţionarea convertizorului, starea convertizorului şi setările celorlalţi 

parametrii.  

Descrierea regulii adreselor parametrilor: 
1) Utilizarea codului funcţiei ca adresa parametrului 
     În general: 

Byte-ul cel mai semnificativ: 01~0A (hexazecimal) 
Byte-ul cel mai puţin semnificativ: 00~50 (domeniu maxim) (hexadecimal) Domeniul codurilor 
funcţiilor pe fiecare partiţie nu sunt aceleaşi. Vezi manualul pentru domeniul specific. 
De exemplu: F114 (afişat pe ecran), adresa parametrului este 010E (hexadecimal). 
      F201 (afişat pe ecran), adresa parametrului este 0201 (hexadecimal). 
Notă: în această situaţie, se pot citi 6 parametrii şi se poate scrie numai unul.  
Unii parametrii pot fi doar citiţi nu si modificaţi; unii parametrii nu pot fi nici citiţi nici 
modificaţi; unii parametrii nu pot fi modificaţi în starea funcţională; unii parametrii nu 
pot fi modificaţi nici în funcţionare nici în oprire.  
Dacă sunt modificaţi toţi parametrii, domeniul, unitatea, şi instrucţiunile din manual 
trebuie respectate. Altfel, se pot produce situaţii neaşteptate. 

2) Utilizarea parametrilor diferiţi ca adresele parametrilor 
(Adresele şi descrierile parametrilor de mai sus sunt în format hexazecimal, de exemplu, valoarea 
zecimală 4096 este reprezentată de valoarea hexazecimală 1000). 
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1. Parametri de functionare 
Adresa parametru Descriere parametri（read only） 
1000 Frecventa de iesire 
1001 Tensiunea de iesire 
1002 Curentul de iesire 
1003 Numarul de poli / modul de control , byte-ul cel mai semnificativ este 

numărul de poli, byte-ul cel mai puţin semnificativ este modul de control.  
1004 Tensiunea bus-line  

1005 
 
----E2000 

Drive ratio/ stare invertor 
Byte-ul cel mai semnificativ este drive ratio, byte-ul cel mai puţin 
semnificativ este starea invertorului 
Stare Invertor : 
00: Standby                     01: Functionare inainte 
02: Functionare Inapoi            04: Supra-current (OC) 
05: DC supra-current (OE)         06: Lipsa faza (PF1) 
07: Supra-sarcina (OL1)           08: Sub-tensiune (LU) 
09: Supr-atemperatura (OH)        0A: Supra-sarcina la motor (OL2) 
0B: Interferente (ERR)            0C: LL 
0D: Stop avarie (ESP)             0E: ERR1 
0F: ERR2         10: ERR3      11: ERR4 

2. Comenzi de control 
Adresa parametru Descriere parametri（write only） 
2000note1 Comanda:  

0001：Start inainte  
0002：Start inapoi 
0003：Stop deceleratie 
0004：Stop liber 
0005：Jogging inainte start 
0006：Jogging inainte stop 
0007：Reservat 
0008：Start（fara directie） 
0009：Reset avarie 
000A: Jogging inapoi start 
000B: Jogging inapoi stop 

2001 Parametri de blocare 
0001：Anulare blocare control de la distanta  
0002：Blocare control de la distanta  

Note 1: Comenzile de tip 2000 nu sunt valide pentru toate invertoarele. 
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3. Raspunsuri slave pentru semnalizare 
 

Command Description Function Data 

Parametri slave de raspuns Cel mai semnificativ bit devine 1. Comanda: 

0001: Cod functional ilegal 

0002: Adresa ilegala 

0003: Date ilegale 

0004: Avarie slavenote 2 

Note 2: Raspunsul ilegal 0004 apare in urmatoarele cazuri: 
1. Invertor in stare de avarie. 
2. Invertor blocat. 

2.5.3 Remarca 

Expresii in timpul comunicarii:  

Valoare parametru Frecventa＝valoarea actuala X 100 (serii generale) 
Valoare parametru Frecventa＝valoarea actuala X 10  (serii cu frecventa medie) 
Valoare parametru Timp= valoarea actuala X 10 
Valoare parametru Curent= valoarea actuala X 10 
Valoare parametru Tensiune= valoarea actuala X 1 
Valoare parametru Putere= valoarea actuala X 100 
Valoare parametru Raport transmisie= valoarea actuala X 100 
Valoare parametru Versiune No. = valoarea actuala X 100 

Instructiuni: Valoarea parametrului este valoarea trimisa in pachetul de date. Valoarea actuala este 
valoarea din invertor. Dupa ce PC/PLC a primit valorile parametrilor , va imparti coeficientul 
corespunzator pentru a obtine valoarea actuala.  
NOTA: Take no account of radix point of the data in the data package when PC/PLC transmits command to 
inverter. The valid value is range from 0 to 65535. 

� Functii Cod Referitoare la Comunicare 
Functia Descriere Domeniu reglaj 

Valoare de 
fabrică 

F200 Sursa comanda start  

0: Interfata operator;   
1: Terminale ;   
2: Interfata operator ＋
Terminale ; 
3:MODBUS;   
4: Interfata operator ＋
Terminal＋MODBUS 

0 

F201 Sursa comanda stop 

0: Interfata operator;   
1: Terminale ;   
2: Interfata operator ＋
Terminale ; 
3:MODBUS;  
4: Interfata operator ＋
Terminale＋MODBUS 

0 
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F203 Sursa frecventei principale X 

0: Digital cu memorare;   
1: Extern analog AI1;   
2: Extern analog AI2;   
3~4: Rezervat;   
5: Digital fara memorare;   
6: Potentiometru interfata 
operator; 
7~9: Rezervat; 
10: MODBUS 

0 

F900 Adresa invertor 1~247 1 
F901 Tip Modbus  1: ASCII mod 

2: RTU mod 
1 

F903 Verificare paritate 0: No  
1: Odd 
2: Even 

0 

F904 Baud Rate 0: 1200 1: 2400 
2: 4800 3: 9600 
4: 19200 5: 38400 
6: 57600 

3 

Reglati parametri de comunicare identici cu parametri din dispozitivul cu care se realizeaza comunicarea 
PLC/PC. 
� Interfata hard 
4.1 Instructiuni de interfatare 
Portul de comunicare in  RS485 se afla in stanga terminalelor de control si sunt marcate cu A+ and B  

4.2 Structura Bus 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Diagrama de conectare Bus 
RS485 Half-duplex s-a adoptat pentru modelul E2000. Nu incrucisati conexiunile de-a lungul lantului de 
comunicare, ci conectati tot timpul in linie, la Bus RS485. Orice alt tip de legatura duce la obtinerea 
interferentelor si  reflexiilor perturband comunicarea. 
Luati in considerare ca conexiune in half-duplex, doar n dispozitiv poate comunica la un moment dat cu 
PC/PLC. Daca are loc comunicare cu mai multe aparate in acelas timp se va obtine o eroare de comunicare  

Inverter Inverter 

   

C
om

anda 

C
ontrol 

G
iven 

Status Info 

A
ctual 

PLC/PC 
Bus 
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3. Impamantare si Terminale 
Rezistenta terminala de 120 se monteaza la capetele retelei RS485, pentru a diminua reflexia semnalului.  
Se interzice folosirea rezistentelor terminale in interiorul retelei. 
Se interzice folosirea impamantarii pentru transmiterea semnalului serial. Toate echipamentele din retea 
trebuiesc impamantate folosind propriul terminal de impamantare. Este interzisa crearea unei bucle de retea 
cu impamantarea astfel formata.  

        Diagrama de Conectare 
Acordati atentie distantei la care PC/PLC se afla de aparate si la nevoie instalati repetitoare de semnal .  

Toate conexiunile se realizeaza cand invertorul si PLC/PC sunt deconectate de la 
tensiune.  

 

V. Exemplu 
Exemplul 1: In mod RTU, schimbati timpul de acceleratie (F114) la 10.0s in invertorul NO.01. 

Cere  

Adresa Functia 
Registru 

Adresa Hi 
Registru 

Adresa Lo 
Preset 

Data Hi 
Preset 

Data Lo 
CRC Lo CRC Hi 

01 06 01 0E 00 64 E8 1E 

                     Functia cod F114      Valoare: 10.0S 

Raspuns Normal 

Adresa Functia 
Registru 

Adresa Hi 
Registru 

Adresa Lo 
Raspuns 
Data Hi 

Raspuns 
Data Lo 

CRC Lo CRC Hi 

01 06 01 0E 00 64 E8 1E 

                       Functia cod F114      Raspuns Normal 

Raspuns anormal 
Adresa Functia Cod anormal CRC Lo CRC Hi 

01 86 04 43 A3 

Valoarea maxima pentru Functia cod este 1.    Slave fault 
Exemplul 2：Citeste frecventa de iesire, tensiunea de iesire, curentul de iesire si viteza de rotatie la 

Rezistor 
Terminal 

Distanta trebuie sa 
fie < 0.5M. 

Resistor 
Terminal 
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invertorul N0.2. 

Cerere de la Host  

Adresa Functia 
Primul 

Registru 
Adresa Hi 

Primul 
Registru 

Adresa Lo 

Registru 
count Hi 

Registru 
count L0 

CRC 
Lo 

CRC 
Hi 

02 03 10 00 00 04 40 FA 

                       Parametri de comunicare Adresa 1000H  

Raspuns Slave： 

A
dr

es
a 

Fu
nc

tia
 

B
yt

e 
C

ou
nt

 

D
at

a 
H

i 

D
at

a 
Lo

 

D
at

a 
H

i 

D
at

a 
Lo

 

D
at

a 
H

i 

D
at

a 
Lo

 

D
at

a 
H

i 

D
at

a 
 

Lo
 

C
rc

 L
o 

C
rc

 
H

i 

02 03 08 13 88 01 90 00 3C 02 00 82 F6 

                Frecventa iesire    Tensiune iesire     Curent iesire   Nr. perechi poli     Mod control 

NO.2 Frecventa de iesire este 50.00Hz, tensiunea de iesire 400V, curentul de iesire 6.0A, numarul de perechi de poli 2 
si modul de control  este interfata operator . 

Exemplul 3： Invertorul NO.1 functioneaza normal inainte. 

Cerere de la Host : 

Adresa Functia 
Registru 

Hi 
Registru 

Lo 
Scrie 

starea Hi 
Scrie starea 

Lo 
CRC Lo CRC Hi 

01 06 20 00 00 01 43 CA 

                     Parametri de comunicare Adresa 2000H       Functionare inainte    
Raspuns normal Slave: 

Adresa Functia 
Registru 

Hi 
Registru 

Lo 
Scrie 

starea Hi 
Scrie starea 

Lo 
CRC Lo CRC Hi 

01 06 20 00 00 01 43 CA 

                                          Normal Raspuns    
 
Raspuns anormal Slave: 

Adresa Functia Cod  Anormal  CRC Lo CRC Hi 
01 86 01 83 A0 

           Valoarea maxima pentru Functia cod este 1.   Functia cod ilegal (assumption) 
Exemplul 4: Citeste valoarea F113, F114 de la invertorul NO.2  
Cerere de la Host： 
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Adresa  Functia  
Registru 
Adresa Hi 

Registru 
Adresa Lo 

Registru 
Count Hi 

Registru 
Count L0 

CRC 
Lo 

CRC 
Hi 

02 03 01 0D 00 02 54 07 
Parametri de comunicare Adresa F10DH          Numar de registru de citit  

 
Slave Normal Response： 

Adresa Functia  
Byte 
count 

status primul 
parametru Hi 

status primul 
parametru Lo 

status al 
doilea param 

Hi 

status al 
doilea param 

Lo 

CRC 
Lo 

CRC  
Hi 

02 03 04 03 E8 00 78 49 61 

                         Valoarea actuala este 10.00.          The actual value is 12.00.    
Raspuns Anormal Slave:  

Adresa Functia Code Cod  Anormal CRC Lo CRC Hi 
02 83 08 B0 F6 

         Valoarea maxima pentru Functia cod este 1.              Verificare paritate - eroare  
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Anexa 5          Parametri invertorului 
Grup 
parametri 

Parametru Descriere Interval de setare Valoare de 
fabrică 

Modifi 
care 

F100 Parola 0~9999 8 √ 

F102 Curent nominal (A) 1.0~800.0 Funcţie de modelul 
invertorului * 

F103 Putere convertizor 
(KW) 0.20~650.0 Funcţie de modelul 

invertorului * 

F104 Cod putere invertor 100~400 Funcţie de modelul 
invertorului * 

F105 Versiune software 1.00~10.00 Funcţie de modelul 
invertorului * 

F107 Validare parolă 0: nevalid; 1: valid 0 √ 

F108 Setare parolă 0~9999 8 √ 

F109 Frecvenţa de start (Hz) 0.0~10.00Hz 0.00Hz √ 

F110 
Timp de funcţionare la 

“Frecvenţa de start” 
(F109) (S) 

0.0~10.0S 0.0 √ 

F111 Frecvenţa maximă (Hz) F113~650.0Hz 50.00Hz √ 

F112 Frecvenţa minimă (Hz) 0.00Hz~F113 0.50Hz √ 

F113 Frecvenţa de lucru (Hz) F111~F112 50.00Hz √ 

F114 1mul timp accelerare 0.1~3000S √ 

F115 1mul timp decelerare 0.1~3000S 

5.0S la 0.2~3.7KW 
30.0S la 5.5~30KW 
60.0S sau mai mult 

37KW. √ 

F116 2lea timp accelerare 0.1~3000S √ 

F117 2lea timp decelerare 0.1~3000S 

8.0S la 0.2~3.7KW 
50.0S la 5.5~30KW 
90.0S sau mai mult 

37KW. 
√ 

F118 Frecvenţa de 
comutare 15.00~650.0Hz 50.00 � 

F119 Rezervat    

F120 Timp mort la 
schimbare sens 0.0~3000S 0.0S √ 

F121 Rezervat    

F122 Interzicere rotire in 
sens invers 0: nevalid; 1: valid 0 � 

F123 
Frecvenţă negativă 
validă în controlul 

combinat al vitezei. 
0：nevalid；1：valid 0 � 

F124 Jogging F112~F111 5.00Hz √ 

F125 Timp acceleraţie jogging 0.1~3000S √ 

F126 Timp deceleraţie jogging 0.1~3000S 

0.2~3.7KW: 5.0S 
5.5~30KW: 30.0S 
Peste37KW: 60.0S √ 

Param
etri de bază 

F127 Frecvenţa de evitat A 0.00~650.0Hz 0.00Hz √ 
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F128 Lăţime de evitat A ±2.50Hz 0.00 √ 

F129 Frecvenţa de evitat B 0.00~650.0Hz 0.00Hz √ 

F130 Lăţime de evitat B ±2.50Hz 0.00 √ 

F131 Afişaj la funcţionare 

0－Frecvenţa/număr parametru 
1－Viteza de rotaţie 
2－Curent ieşire 
4－Tensiune ieşire 
8－Tensiune PN 
16－Valoare reacţie PID 
32－Temperatura interna 
64－Rezervat 
128－Viteza liniară 

0+1＋2＋4＋8＝15 √ 

F132 Afişaj la oprire 

0: Frecvenţă/număr parametri  

1: Jogging cu ajutorul tastaturii 

2: Ţintă viteză de rotaţie 

4: Tensiune PN 

8: Valoare reacţie PID  
16: Temperatura 

2＋4＝6 √ 

F133 Raportul de 
transmisie 0.10~200.0 1.0 √ 

F134 Raza roţii de 
transmisie 0.001~1.000（m） 0.001 √ 

F135 Rezervat    

F136 Compensare la 
alunecare 0~10% 0 � 

F137 Compensarea cuplului 

0: Compensare liniara;  
1: Compensare patratica;   
2: Compensare definită de 
utilizator, multipunct 
3: Compensare automată 

3 � 

F138 Compensare liniară 1~16 
0.2-3.7:  5 
5.5-30:  4 
Peste 37: 3 

� 

F139 Compensare patratică 1：1.5；     2：1.8； 
3：1.9；     4：2.0 1 � 

F140 Frecvenţă F1 
definită pentru V/F 0~F142 1.00 � 

F141 Tensiune V1 definită 
pentru V/F 0~100％ 4 � 

F142 Frecvenţă F2 definită 
pentru V/F F140~F144 5.00 � 

F143 Tensiune V2 definită 
pentru V/F 0~100％ 13 � 

Param
etri de bază

 

F144 Frecvenţă F3 
definită pentru V/F F142~F146 10.00 � 
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F145 Tensiune V3 definită 
pentru V/F 0~100％ 24 � 

F146 Frecvenţă F4 definită 
pentru V/F F144~F148 20.00 � 

F147 Tensiune V4 definită 
pentru V/F 0~100％ 45 � 

F148 Frecvenţă F5 
definită pentru V/F F146~F150 30.00 � 

F149 Tensiune V5 definită 
pentru V/F 0~100％ 63 � 

F150 Frecvenţă F6 definită 
pentru V/F F148~F118 40.00 � 

F151 Tensiune V6 definită 
pentru V/F 0~100％ 81 � 

F152 
Tensiunea de ieşire 

corespunzatoare 
frecvenţei de comutare 

10~100％ 100 � 

0.2~7.5KW: 2~10K 4K 

11~15KW: 2~10K 3K 

18.5KW~45KW: 2~6K 2K 
F153 Frecvenţa undei 

purtătoare 

Peste 55KW: 2~4K 2K 

� 

F155 Frecvenţă digitală 
auxiliară 0~F111 0 � 

F156 Polaritatea frecvenţei 
digitale auxiliare 0 or 1 0 � 

F157 Citire frecvenţă 
auxiliară   � 

F158 Citire polaritate 
frecvenţa auxiliară   � 

F159 Selecţie aleatoare a 
undei purtătoare 0: nu 1: permis   

Param
etri de bază

 

F160 Revenire la valorile 
din fabrică 

0: Nu se revine la valorile din 
fabrică;  
1: Se revine la valorile din 
fabrică. 

0 � 

M
od de 

control al 
funcţionării 

F200 Mod de control Start 

0: Control taste (Interfata 
operator/Control);   
1: Control terminale;   
2: Control taste+terminale; 
3: Control computer;  
4: Control taste+terminale 
+computer 

0 � 
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F201 Mod de control Stop 

0: Control taste (Interfata 
operator/Control);   
1: Control terminale;   
2: Control taste+terminale; 
3:Control computer; 
4:Control taste+terminale+ 
computer 

0 � 

F202 Sensul de funcţionare 0: Înainte;   1: Înapoi;  
2: Determinat de terminale 0 � 

F203 Mod de control  
frecvenţa principala X 

0: Memoria invertorului cu 
reţinere;    
1: Terminalul analogic AI1;   
2: Terminalul analogic AI2;    
3: Rezervat;   
4: Control în trepte al vitezei;  
5: Memoria invertorului fără 
reţinere;  
6: Potenţiometru tastatură;   
7: Rezervat; 
8: Control codat;      
9: Reglare PID;  
10: MODBUS. 

0 � 

F204 Mod de control 
frecvenţă auxiliară Y 

0: Memoria digitală;   
1: Terminalul analogic AI1;  
2: Terminalul analogic AI2;   
3: Rezervat;   
4: Control în trepte al vitezei;   
5: Reglare PID;  6: Rezervat. 

0 � 

F205 
Referinţă pentru 

selecţia domeniului 
frecvenţei auxiliare Y 

0: Relativ la frecvenţa maximă;  
1: Relativ la frecvenţa X 

0 � 

F206 Domeniu frecvenţă 
auxiliară Y 0~100％ 100 � 

M
od de control al funcţionării 

F207 Valoare finala a 
frecvenţei 

0: X;    1: X+Y;   
2: X sau Y (selecţie cu ajutorul 
terminalelor);   
3: X sau X+Y (selecţie cu 
ajutorul terminalelor); 
4: Combinaţ între viteza în trepte 
şi analogică; 
5: X-Y;    6: X+(Y-50%). 

0 � 
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F208 Mod de control pe 
terminale 

0: altele;  
1: 2 linii, tip 1; 
2: 2 linii, tip 2;  
3: 3 linii, tip 1; 
4: 3 linii, tip 2; 
5: start/stop controlat de impuls 
sens 

0 � 

F209 Selectare mod oprire 0: stop decelerat; 1: stop liber 0 � 

F210 Pasul de modificare al 
frecvenţei 0.01~2.00 0.01 √ 

F211 Viteza de modificare 
a frecvenţei 0.01~100.00Hz/S 5.00 Hz/S √ 

F212 Rezervat    

F213 Auto-pornire după 
realimentare 0: nevalid; 1: valid 0 √ 

F214 Auto-pornire după 
reset 0: nevalid; 1: valid 0 √ 

F215 Timpul de întârziere 
la pornire 0.1~3000.0 60.0 √ 

F216 Număr de reporniri în 
caz de erori sistematice 0~5 0 √ 

F217 Timpul de întârziere 
la reset 0.0~10.0 3.0 √ 

F218~F219 Rezervat    

F220 
Memorarea frecvenţei 

după întreruperea 
alimentării 

0: nevalid; 1: valid 0 √ 

F221~F230 Rezervat    

F300 Ieşire releu 1 √ 

F301 Ieşire digitală DO1 14 √ 

Tem
inale de Intrare/Ieşire M

ultifuncţionale 

F302 Ieşire digitală DO2 

0: Fără funcţie; 
1: Protecţie la eroare; 

2: Frecvenţă de semnalizat1; 
3: Frecvenţă de semnalizat2; 

4: Stop liber; 
5: Status funcţionare 1; 

6: Frânare DC; 
7: Accelerare/decelerare; 

8: Rezervat; 
9: Rezervat; 

10: Pre-alarmă suprasarcină 
invertor; 

11: Pre-alarmă suprasarcină 
motor; 

12: Stagnare; 13: Rezervat; 
14: Status funcţionare 2; 

15: Semnal frecvenţă de lucru; 
16: Pre-alarmă 

supra-temperatură; 
17: Supra-curent de semnalizat 

18: Rezervat 

5  
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F303~F306 Rezervat    

F307 Frecvenţa de 
semnalizat 1 F112~F111 10.00Hz √ 

F308 Frecvenţa de 
semnalizat 2 F112~F111 50.00Hz √ 

F309 Lăţimea frecvenţei 
de semnalizat 0~100％ 50％ √ 

F310 Curentul de 
semnalizat 0~1000A Rated current √ 

F311 Lăţimea curentului de 
semnalizat 0~100％ 10％ √ 

F312 Pragul critic al 
frecvenţei 0.00~5.00Hz 0.00 √ 

F313~F315 Rezervat    

F316 Terminalul OP1   

F317 Terminalul OP2   

F318 Terminalul OP3   

F319 Terminalul OP4   

F320 Terminalul OP5   

F321 Terminalul OP6 

0: fără funcţie;   
1: terminal start; 
2: terminal stop; 
3: terminal multi-treapta 1; 
4: terminal multi-treapta 2;   
5: terminal multi-treapta 3; 
6: terminal multi-treapta 4;   
7: terminal reset; 
8: terminal stop liber;   
9: terminal stop extern de 
urgenţă; 
10: terminal accelerare/decelerare 

interzisă;   
11: jogging înainte; 
12: jogging înapoi;   
13: terminal mărire frecvenţă 
SUS; 
14: terminal micşorare 

frecvenţă JOS;  
15: terminal “FWD”;   
16: terminal “REV”;  
17: terminal intrare tri-fazată 
“X”;   
18: comutare acceleratie/deceleratie 
19~20: Rezervat;   
21: comutare sursa de 

frecventa;  
22~30: Rezervat 

  

F324 Logica terminal 
oprire liberă 0 � 

F325 Logică terminal 
oprire de urgenţă 

0: logică pozitivă (valid low 
level);   
1: logică negativă (valid high 
level) 0 � 

F328 Timp filtrare pe 
terminale 1~100 10 √ 

Tem
inale de Intrare/Ieşire M

ultifuncţionale 

F329~F330 Rezervat    
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Grup 
parametri 

Parametru Descriere Interval de setare Valoare de 
fabrică 

Modifi 
care 

F400 Valoare minimă 
intrare AI1 0.00~F402 0.01V √ 

F401 Scalare limită minimă 
AI1 0~F403 1.00 √ 

F402 Valoare maximă 
intrare AI1 F400~5.00V 10.00V √ 

Intrări şi 
ieşiri 

analogice 

F403 Scalare limită maximă 
AI1 Max（1.00，F401）~2.00 2.00 √ 

F404 
Constantă de 

proporţionalitate K1, 
a canalului AI1 

0.0~10.0 1.0 √ 

F405 Constantă de filtrare 
pentru AI1 0.1~50.0 5.0 √ 

F406 Valoare minima 
intrare AI2 0.00~F408 0.01V √ 

F407 Scalare limită minimă 
AI2 0~F409 1.00 √ 

F408 Valoare maxima 
intrare AI2 F406~5.00V 10.00V √ 

F409 Scalare limită maximă 
AI2 Max（1.00，F407）~2.00 2.00 √ 

F410 
Constanta de 

proporţionalitate K2, 
a canalului AI2 

0.0~10.0 1.0 √ 

F411 Constanta de filtrare 
pentru AI2 0.1~50.0 5.0 √ 

F412 Valoare minima 
intrare AI3 0.00~F414 0.05V √ 

F413 Scalare limită minimă 
AI3 0~F415 1.00 √ 

F414 Valoare maxima 
intrare AI3 F412~5.0V 10.0V √ 

F415 Scalare limită maxima 
AI3 Max (1.00，F413)~2.00 2.00 √ 

F416 
Constanta de 

proporţionalitate K3, 
a canalului AI3 

0.0~10.0 1.0 √ 

F417 Constanta de filtrare 
pentru AI3 0.1~50.0 5.0 √ 

F418 Interval tensiune 
pentru 0Hz pentru AI1 0~0.50V (Pozitiv-Negativ) 0.00 √ 

F419 Interval tensiune 
pentru 0Hz pentru AI2 0~0.50V (Pozitiv-Negativ) 0.00 √ 

F420 Interval tensiune 
pentru 0Hz pentru AI3 0~0.50V (Pozitiv-Negativ) 0.00 √ 

F421~F422 Rezervat    

Intrări şi ieşiri analogice 

F423 Selectare domeniu 
pentru AO1 0：0~5V；1：0~10V 0 √ 
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F424 

Frecvenţa 
corespunzătoare pentru 
tensiunea cea mai mică 

a ieşirii AO1 

0.0~F425 0.05Hz √ 

F425 

Frecvenţa 
corespunzătoare pentru 
tensiunea cea mai mare 

a ieşirii AO1 

F425~F111 50.00Hz √ 

F426 Compensare ieşire 
AO1 0~120% 100 √ 

F427 Selectare domeniu 
pentru AO2 0：0~20mA；1：4~20mA 0 √ 

F428 

Frecvenţa 
corespunzătoare pentru 
tensiunea cea mai mică 

a ieşirii AO2 

0.0~F429 0.05Hz √ 

F429 

Frecvenţa 
corespunzătoare pentru 
tensiunea cea mai mare 

a ieşirii AO2 

F428~F111 50.00Hz √ 

F430 Compensare ieşire 
AO2 0~120% 100 √ 

F431 Selectare semnal de 
ieşire analogic AO1 0 √ 

F432 Selectare semnal de 
ieşire analogic AO2 

0: Frecvenţă funcţionare;   
1: Curent ieşire;   
2: Tensiune ieşire;   
3~5: Rezervat 1 √ 

F433 
Domeniu maxim 
pentru voltmetrul 

extern 
2 � 

F434 
Domeniul maxim 

pentru ampermetrul 
extern 

de 0.01~5.00 ori curentul 
nominal 

2 � 

Intrări şi ieşiri analogice 
F435~F440 Rezervat    

F500 Numărul de viteze la 
auto-circulare 

0: 3 trepte de viteză;   
1: 15 trepte de viteză; 
2: Max 8 trepte de viteză 
auto-circulare 

1 � 

F501 
Selecţia Treptelor de 

Viteză la 
Auto-Circulare 

2~8 7 √ 

F502 Selecţia Numărului de 
Auto-Circulări 

0~9999 (la valoarea 0, 
invertorul va executa un număr 

infinit de auto-circulări) 
0 √ 

F503 Funcţionare liberă 
după auto-circulare 

0: Stop  
1: Menţine funcţionarea la ultimul 
pas 

0 √ 

F504 Frecvenţa la treapta 1 F112~F111 5.00Hz √ 

F505 Frecvenţa la treapta 2 F112~F111 10.00Hz √ 

C
ontroulul vitezei în m

ai m
ulte 

trepte 

F506 Frecvenţa la treapta 3 F112~F111 15.00Hz √ 
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F507 Frecvenţa la treapta 4 F112~F111 20.00Hz √ 

F508 Frecvenţa la treapta 5 F112~F111 25.00Hz √ 

F509 Frecvenţa la treapta 6 F112~F111 30.00Hz √ 

F510 Frecvenţa la treapta 7 F112~F111 35.00Hz √ 

F511 Frecvenţa la treapta 8 F112~F111 40.00Hz √ 

F512 Frecvenţa la treapta 9 F112~F111 5.00Hz √ 

F513 Frecvenţa la treapta 
10 F112~F111 10.00Hz √ 

F514 Frecvenţa la treapta 
11 F112~F111 15.00Hz √ 

F515 Frecvenţa la treapta 
12 F112~F111 20.00Hz √ 

F516 Frecvenţa la treapta 
13 F112~F111 25.00Hz √ 

F517 Frecvenţa la treapta 
14 F112~F111 30.00Hz √ 

F518 Frecvenţa la treapta 
15 F112~F111 35.00Hz √ 

F519~F533 Timpul de accelerare 
pentru vitezele 1....15 0.1~3000S 

0.2~3.7KW:5.0S； 
5.5~30KW:30.0S; 
Peste 37KW: 60.0S 

√ 

F534~F548 Timpul de decelerare 
pentru vitezele 1....15 0.1~3000S 

0.2~3.7KW:5.0S； 
5.5~30KW:30.0S; 
Peste 37KW: 60.0S 

√ 

F549~F556 Sens de funcţionare 
pentru vitezele 1....8 

0: mers înainte; 
1: mers înapoi. 

0 √ 

F557~F564 Timp de funcţionare 
pentru vitezele 1....8 0.1~3000S 1.0S √ 

F565~F572 
Timp de stationare 
după ce se termină 

vitezele 1....8 
0.0~3000S 0.0S √ 

F573~F579 Sens de funcţionare 
pentru vitezele 9....15 

0: mers înainte; 
1: mers înapoi. 

0 √ 

C
ontroulul vitezei în m

ai m
ulte trepte 

F580 Rezervat    

F600 Selectarea funcţiei de 
frânare DC 

0: nu;   
1: frânare înainte de pornire;   
2: frânare în timpul opririi;   
3: frânare în timpul pornirii şi 
opririi. 

0 √ 

F601 Frecvenţa la care 
incepe frânarea DC 1.00~5.00 1.00 √ 

F602 
Tensiunea frânării 

(DC) înainte de 
pornire 

0~60 10 √ 

F603 Tensiunea frânării 
(DC) în timpul opririi 0~60 10 √ 

Funcţii auxiliare 

F604 Timp de franare la start 0.0~10.0 0.5 √ 
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F605 Timp de franare la stop 0.0~10.0 0.5 √ 

F606 Timp aşteptare stop şi 
frânare 0~3000.0 1.0  

F607 Selectare funcţie de 
blocare 0: nevalid; 1: valid 0 √ 

F608 Curent de blocare(%) 60~200 160 √ 

F609 Tensiune de blocare 
(%) 60~200 120 √ 

F610 Timp pentru a 
declanşa blocarea 0.1~3000.0 5.0 √ 

F611 Tensiune start unitate 
de franare 200~1000 O singură fază :380V 

Tri-fazic : 710V � 

F612 Procentul de 
descărcare 0~100％ 50 � 

Funcţii auxiliare 

F613-F630 Rezervat    

F700 Selecţia modalităţii 
de oprire liberă 

0: oprire liberă imediată; 
1: oprire liberă întârziată. 

0 √ 

F701 
Timp de oprire întârziată 

şi acţiunea terminală 
programabilă 

0.0~60.0s 0.0 √ 

F702 Modul de control al 
ventilatorului 

0:controlat de temperatură 
1: nu e controlat de temperatură 
2: controlat de starea de 
funcţionare 

Valoare de fabrică: 
0.2~90kw: 0 

Peste 110KW: 2 
� 

F703 Temperatura start 
ventilatorul 0~100˚C 45˚C � 

F704 Rezervat    

F705 Timp acţionare 
suprasarcină 0~100 0 � 

F706 
Coeficientul de 

suprasarcină a invertorului 
% 

120~190 150 � 

F707 
Coeficientul de 
suprasarcină a 
motorului% 

20~100 100 � 

F708 Înregistrare tip ultimă 
defecţiune  � 

F709 Înregistrare tip 
penultimă defecţiune  � 

C
ontrol tem

porizat şi protecţie 

F710 
Înregistrare tip 
ante-penultimă 

defecţiune 

2: supra-curent (OC)  
3: supra-tensiune (OE)  
4: lipsa faza alimentare (PF1)   
5: suprasarcină invertor (OL1)  
6: sub-tensiune (LU)  
7: supra-temperatură (OH)  
8: suprasarcină motor (OL2) 
11: defecţiune externă (ESP) 
13: Motor deconectat cât timp 
sunt examinaţi parametri (Err2) 
14: Contactorul nu cuplează 
(Cb) 

 � 
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F711 Ultima frecvenţă în 
timpul erorii   � 

F712 Ultimul curent în 
timpul erorii   � 

F713 Ultima tensiune în timpul 
erorii   � 

F714 Frecvenţa în timpul 
penultimei erori   � 

F715 Curentul în timpul 
penultimei erori   � 

F716 Tensiune în timpul 
penultimei erori   � 

F717 Frecvenţa în timpul 
ante-penultimei erori   � 

F718 Curentul în timpul 
ante-penultimei erori   � 

F719 Tensiune în timpul 
ante-penultimei erori   � 

F720 Numărul de protecţii 
la supra-curent   � 

F721 Numărul de protecţii 
la supra-tensiune   � 

F722 Numărul de protecţii 
la supra-temperatură   � 

F723 Numărul de protecţii 
la supra-sarcină   � 

F724 
Lipsa fază la 
tensiunea de 
alimentare 

0: nevalid; 1: valid 1 � 

F725 Subtensiune 0: nevalid; 1: valid 1 � 

F726 Supra-temperatură 0: invalid; 1: valid 1 � 

F727 Rezervat    

F728 Constanta filtrare la 
lipsa faza alimentare 0.1~60.0 0.5 √ 

F729 Constanta filtrare la 
subtensiune 0.1~60.0 5.0 √ 

F730 Constanta de filtrare 
a supra-temperatura 0.1~60.0 5.0 √ 

C
ontrol tem

porizat şi protecţie 

F723~F740 Rezervat    

F800 Selecţia parametrilor 
motorului 

0: Nu se măsoară parametri 
1: Se măsoară parametri pe 
rezistenţa stator; 

0 � 

F801 Puterea nominală 0.2~1000KW  � 

F802 Tensiunea nominală 1~440V  � 

F803 Curentul nominal 0.1~6553A  � 

Param
etri m

otor F804 Numărul de poli ai 
motorului 2~100 4 � 
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F805 Viteza de rotaţie 
nominală 1~30000  � 

F806 Rezistenţa statorului 0.001~65.53Ω  � 

F807~F809 Rezervat    

F810 Frecvenţa nominală 
motor 1.0~300.0Hz  � 

F807~F809 Rezervat    

F900 Adresa 1~255: adresa invertor 
0: adresa de broadcast 1 √ 

F901 Mod de comunicare 
1: ASCII  2: RTU 
3: Tastatură de control la 
distanţă 

1 √ 

F902 Rezervat    

F903 Calibrare Odd/Even 0: no  1: odd  2: even 0 √ 

F904 Rată de transfer 
0：1200；1：2400；2：4800； 
3：9600 ;  4：19200  5: 38400 

6:  57600 
3 √ 

Param
eetrii com

unicare 

F905~F930 Rezervat    

FA00 Polaritate 0: reactie pozitiva 
1: reactie negativa 

0  

FA01 Sursă de referinţă 0: Digit Furnizat  1: AI1   
2: AI2   3~5: Rezervate 0  

FA02 Sursă de referinţă 
furnizată de digit 0.0~100.0 50.0  

FA03 Sursa Feedback 0: AI1   1: AI2  
2~5: Rezervat 0  

FA04 Coeficientul 
proporţional 0.0~100.0 20.0  

FA05 Timpul de integrare 0.1~10.0S 2.0  

FA06 Precizia 0.0~20.0 0.1  

FA07 Valoarea minimă de 
Feedback 0~9999 0  

FA08 Valoarea maximă de 
Feedback 0~9999 1000  

FA10 Selecţia funcţiei de 
inactivitate 0: Nevalid 1: Valid 0  

FA11 Valoarea de trezire din 
inactivitate 0~100 (%) 10  

Param
etri PID

 

FA12 Valoarea limită de 
feedback 0~100 (%) 80  

Notă:  × parametrul poate fi modificat doar în starea oprit. 
√ parametrul poate fi modificat şi în starea pornit şi în starea oprit. 
� Parametrul poate fi doar vizualizat nu şi modificat în starea oprit sau pornit. 
○ parametrul nu poate fi modificat la trecerea la valorile din fabrică, ci poate fi modificat 

doar manual.                                     




